K-GBC

Gimbal Balanslama Sistemleri

Savunma sanayisinin 6ncu kurumlari tarafindan
kullanilan K-GBC Gimbal Dengeleme Sistemleri,
asagidaki gelismis 6zelliklere sahiptir:

» Gimbal, fuze arayici basliklari, kamera ve pod gibi ekipmanlarin
dengesizliginin (balanssizlik), Agirlik Merkezi (CG) yarigapinin ve acgisinin olgilmesi,

o Kullanici dostu yazihim arayuzl, bilgisayara veri aktarimi, gercek zamanli
gorsellestirme, gimbal denge kontrolt, orijin (sifir noktasi) ayari, kalibrasyon sihirbazi,
cok oOlcekli sensér mimarisi vb.

* Yiukselis (Elevation), Yatma (Bank) ve Yonelim (Azimuth) eksenleri, konumlandirma
fiksturlerine ihtiya¢ duyulmaksizin tek bir makine ile dengelenebilir.

TEKNiK OZELLIKLER

) ) Yikselis, Yatma, Azimut donme ekseni : ) }
K-GBC-XXV balans:, Cift eksenli CG dlciimii 0.5-25.0 kg < 0.8 g-cm 0.05 g-cm
) ) Yikselis, Yatma, Azimut dénme ekseni ) } )

K-GBC-C balansi, Cift eksenli CG élcuimii 1-100 kg <2g-cm 0.05g-cm
Yikselis, Yatma, Azimut donme ekseni
K-GBC-CCC balanst, Gift eksenli CG dlciimii 5-300 kg <7.5g-cm 0.1 g-cm
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